Практическая  работа  №6
Тема: Вертикально-сверлильные станки и их устройство и кинематика, радиально- сверлильные станки. 
Цель: Ознакомиться с устройством станков 2Н135, 2Н125, 2А135, 2М55 и их кинематическими схемами и расчетными формулами основных движений.
                                       АЛГОРИТМ  работы: 
                                       ОТЧЕТ (письменно)
1. Внимательно прочитать §4,6 стр.319 и 324 В.И. Онищенко «технология металлов и …..» и дополнительные материалы. Проклассифицируйте станки.
2. Ознакомиться с устройством станков и выписать технические характеристики 2Н135. Сравнить со станком в кабинете.
3. Рассмотреть кинематические схемы по передаточным отношениям и вычертить схему главного движения станка 2Н135, составить по ней формулу  частоты вращения шпинделя м определить ее. (можно ориентироваться по структурной формуле).
4. Записать структурную формулу.
5. Ознакомиться с устройством и выписать технические характеристики 2М55.
6. Ответить на дополнительные вопросы.
                            КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ:
1. Перечислите  основные узлы и элементы вертикально-сверлильного станка.
2. Расшифруйте марку 2Н135
3. Назовите наибольший диаметр отверстия, которое можно просверлить на 2Н135?
4. В каком из приведенных станков нашла применение траверса?
5. Назначение траверсы?
6. Какой элемент применяется для ручного перемещения шпинделя?
7. С помощью какого приспособления можно контролировать глубину сверления?
8.  Что служит опорой для станка?
9. Сколько ступеней частоты вращения имеет шпиндель модели 2Н135?
10. Каким образом инструмент извлекается из конуса шпинделя?
11. С помощью чего и как перемещается стол станка?

