Задание для группы М 21  для урока немецкого языка 24.03.2020
· Прочитать текст, 
· понять его общее содержание 
· в тетради оформить конспект  - 1)краткая характеристика каждого двигателя определенного типа (как располагаются цилиндры, на каких транспортных средствах могут быть установлены) 
· 2)перевести  отдельную часть текста в тетрадь письменно (четким читабельным почерком  с соблюдением норм русского языка) 
Ермолин,   Гибадуллин – Reihenmotor
Ившин, Теплых - W-Motor
Тупицын, Нестратов - V-Motor
Коновалов, Красноперов – Boxermotor 
Дымов, Смирнов  - H-Motor 
Все переводят часть - Anforderungen an Motoren
 


	Typ
	Anordnung der Zylinder
	Fahrzeuge mit diesem Typ
	№ картинки

	
	
	
	




· Картинки распределите по типам моторов
· сфотографировать конспект в своей тетради 
· прислать преподавателю на проверку: на сайт техникума, вконтакте или на e-mail: tatjana.butorina2011@yandex.ru
· срок сдачи задания 24 марта до конца рабочего дня, чем позже будет сдана работа, тем ниже оценка.


Anforderungen an Motoren
 Motoren und andere Kraftmaschinen wandeln chemische, elektrische oder thermische Energie in mechanische Energie (Arbeit) um. Sie sollen aus moderner Sicht
· einen hohen Wirkungsgrad besitzen – d. h. den Kraftstoff optimal und daher bei geringem Verbrauch ausnutzen,
· wenig Emissionen verursachen oder zumindest wenig Schadstoffe ausstoßen,
· eine möglichst hohe Leistung bei geringem Gewicht entwickeln,
· hohe Betriebssicherheit und Lebensdauer aufweisen

V-Motor. Die Zylinder sind beim V-Motor in zwei Reihen („Zylinderbänken“) angeordnet. Diese sind um die Kurbelwellenachse zueinander geneigt, in einem Winkel von theoretisch 1° bis 180°. Praktisch ist ein Mindest-Bankwinkel erforderlich, um die Vorteile der V-Anordnung nutzen zu können. Meist werden Winkel zwischen 45° und 90° angewendet.  Bei Motoren mit 8 oder mehr Zylindern kommen heute fast ausschließlich V-Motoren zur Anwendung. Bei Autos kommen vorwiegend V6-, V8- oder V12-Motoren zum Einsatz.  Motorräder verwenden den V-Motor als V2 und seltener als V4 (z. B. Yamaha V-Max, Honda V).    
Im Nutzfahrzeug (Lkw, Omnibus) ist der Anteil an V-Motoren größer, hier werden vorwiegend V6- und V8-Motoren, gelegentlich auch V10-Motoren eingebaut. Bei Schiffs- und Lokomotivantrieben kommen V8-, V12-, V16-, V18- und V20-Motoren zum Einsatz, die V18-Ausführung ist dabei die seltenste Variante. Auch bei Flugzeugen werden V-Motoren verwendet, hier häufig mit obenliegender Kurbelwelle und hängenden Zylindern.
Reihenmotor ist die Bezeichnung für einen Verbrennungsmotor, dessen Zylinder hintereinander in Reihe stehen. Reihenmotoren sind bei Autos (Pkw) und   auch in Lastkraftwagen (Lkw) zu finden, sowie bei Motorrädern. In Pkws finden sich meist Motoren mit drei, vier oder sechs Zylindern, seltener auch mit zwei  oder fünf und extrem selten auch mit acht, zehn oder zwölf Zylindern.  
Bei Lastkraftwagen trifft man zumeist Sechszylinder-Reihenmotoren an, kleinere Lkws besitzen aber manchmal auch nur vier Zylinder. Bei Motorrädern werden meistens zwei und vier Zylinder, seltener drei und ganz selten sechs Zylinder eingesetzt. Bei Schiffsmotoren gibt es auch Triebwerke mit 4 bis 14 Zylindern in Reihe.
Reihenmotoren werden bei heckgetriebenen Automobilen mit Frontmotor längs eingebaut, bei Mittel- oder Heckmotorfahrzeugen auch quer. Bei frontgetriebenen Fahrzeugen sind sie meist quer zur Fahrtrichtung eingebaut.
Ein W-Motor ist ein Hubkolbenmotor mit drei Zylinderreihen, die in der Form eines „W“ (mit gleichen Öffnungswinkeln, die kleiner 90° sind) angeordnet sind.  Der klassische W-Motor hat drei Zylinderreihen (analog dem V-Motor mit zwei Zylinderreihen auch Y-Motor genannt), während die von der Firma Volkswagen AG als „W“ bezeichnete Motorenbauart aus vier Zylinderreihen mit unterschiedlichen Öffnungswinkeln besteht und somit nach Motorenbaulehre ein Doppel-V-Motor oder noch genauer ein Doppel-VR-Motor (hier mit einer Kurbelwelle) ist.
 Der Schwede Thomas Johansson hat im Rahmen seiner Masterarbeit 2006 einen W9-Motor mit 2977 cm³ Hubraum entwickelt. Die drei Zylinderbänke sind im Winkel 60°-0°-60° angeordnet. Mit einem Gewicht von 118 kg soll der Motor bis zu 387 kW (526 PS) leisten. Das Spitzenmodell des VW Passat wurde zwischen 2001 und 2005 mit einem W8-Motor und Allradantrieb ausgestattet. Jedoch fielen die Fahrzeuge mit dieser Motorisierung vor allem wegen ihres   hohen Kraftstoffverbrauchs auf.
Der Volkswagen-Konzern bietet den „W12“-Motor in folgenden Modellen an:
Audi A8, Bentley Continental Flying Spur, Bentley Continental GT, VW Phaeton, VW Touareg
Der Doppel-V-Motor „W12“ basiert dabei auf zwei VR6-Motoren, wie sie aus dem gleichnamigen VW Golf der dritten Generation bekannt sind. Der „W16“ aus dem Bugatti Veyron 16.4 besteht aus zwei VR8-Motoren. Durch diese Anordnung der Zylinder gelang es, den Motor platzsparend im Bugatti zu verbauen.  
Der Boxermotor ist eine Bauform des Verbrennungsmotors mit einer stets geraden Zylinderzahl.  Die Zylinder oder auch Zylinderbänke sind dabei einander gegenüberliegend (Bankwinkel 180°) und etwas versetzt zueinander angeordnet.  
Technisch betrachtet ist der Boxermotor eine Sonderform des V-Motors. Erfunden wurde der Boxermotor von Carl Benz im Jahre 1896. Er nannte ihn „Contra-Motor“. Die Vorteile dieser Anordnung gegenüber der eines  Reihenmotors sind u. a. ein gleichmäßigerer Motorlauf und eine flache, kurze Bauweise.     Die luftgekühlte Variante eines solchen Motors war bei Fahrzeug-Konstrukteuren sehr beliebt, da sich mehr Zylinder im direkten Luftstrom befanden. Auch der VW Käfer und der Citroën 2CV sind mit einem Boxermotor ausgestattet. Moderne wassergekühlte Boxer-Motoren mit vier oder sechs Zylindern fließen bei Subaru in die Gesamtkonzeption des Allrad-Antriebs ein, und sie sind  in vielen aktuellen Porsche-Modellen eingesetzt.  Subaru baut seit 2008 den ersten Pkw-Dieselboxer mit Direkteinspritzung und Turboaufladung. 
Ein H-Motor ist ein Verbrennungsmotor mit einer Zylinderanordnung, bei der die Zylinder oder Zylinderreihen bei Betrachtung in Richtung der Kurbelwellen aussehen wie ein liegendes, großes H. Ein H-Motor kann als zwei aufeinanderliegende gekoppelte 180°-V-Motoren gesehen werden. Die „beiden“ Motoren haben jeweils eine eigene Kurbelwelle, die an dem Motorende, an dem die Kraft entnommen wird, mit Zahnrädern verbunden und synchronisiert sind. Er gleicht somit einer Mischung aus Tandemmotor und Boxermotor. Er ist kein Doppelkolbenmotor, weil die Kolben nicht auf einen gemeinsamen Brennraum wirken. Die Zylinderanordnung hat ein schlechteres Leistungsgewicht als Varianten mit nur einer Kurbelwelle. Für Flugzeuge ist ein auch bei höherer Zylinderzahl flacher und kompakter Motor von Vorteil. H-16 Formel-1-Motor   galt als schwer und unzuverlässig, hatte zu wenig Drehmoment. Zu Beginn der 1970er Jahre entwickelten die deutsche und die französische Marine in Kooperation einen 40-Zylinder-H-Motor (40 H 672) für ihre Schiffe. Dafür wurde der V-Winkel eines serienmäßigen 20-Zylinder-Viertakt-Dieselmotors auf 180° vergrößert.
Ein VR-Motor ist ein Мotor mit Merkmalen eines V-Motors und eines Reihenmotors, nämlich pro Pleuel einem separaten Kurbelzapfen und einer separaten Kröpfung der Kurbelwelle, aber um etwa 15 Grad verschränkten Zylindern, unter einem gemeinsamen Zylinderkopf. Volkswagen baut seit 1991 Sechszylindermotoren nach dem VR-Konzept. Von 1997 bis 2005 produzierte Volkswagen auch VR5-Motoren, die in den Fahrzeugen Golf IV, Passat B5  und in anderen eingesetzt wurden. Unter der Typbezeichnung Horex VR6 wird seit Ende 2012/Anfang 2013 ein Motorrad mit besonders kompakt gebautem VR-6-Zylinder-Motor vertrieben.

Какой это двигатель?
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